Specvfikacie Techniczne dia Robot Drogoewvch - D.AL00.00.00

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ninigjszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
robot w ramach : przebudowy drogi powiatowej nr.1716 B Zerczyce-Makarki na odc.Zerczyce — Zablocie
w kim.rob.0+000 —3+120

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robot wymienionych w p.1.1

1.3  Zakres robét objetych ST
Ustalebnia zawarte w n/n ST obejmuja wymagania wspolne dla robot objetych nizej wymienionymi ST:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie)trasy i punktéw wysokosciowych.
D.01.02.04 Rozbiorki elementow drog.

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE.

D.02.01.02 Wrykonanie wykopéw w gruntach I-V kat.

D.03.00.00 ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
D.03.01.01 Przepusty pod korong drogi

D.04.00.00, PODBUDOWY
D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe.

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte ST wymicnione ponizej okreslenia nalezy rozumiec nast¢pujaco:
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Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy caloéé techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

Chodnik - wyzaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych 1 odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu

Dgennik budowy — dzoennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu Robét budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznoéei zachodzacych w
toku wykonywania Robot

Jezdnia - cz¢S¢ korony drogl przeznaczona do ruchu pojazdow.
Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awarvjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierschni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
Korpus drogowy - nasvp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
TOWOW.

Konyto - element uformowany w korpusie drogowvm w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyvt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zataczmkow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inspektora Nadzoru.

Laboratoriun - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,

niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwiazanych z ocena jakosci materialow
oraz Robot

Muaterialy - wazelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 ST, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawterzehnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania 1 rozktadania obciazen od
ruchu na podioze gruntowe 1 zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Harstwa wigigea - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa Scieralna a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
protilu isthiejacej nawierzchni.

d)  Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze skladac sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Niweleta - wysokosciowe 1 geometrvezne rozwinigeie na plaszezyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.
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1.4.25.

1.5

N

Odpowiednia  (bliska) godnosé - zgodnos¢ wykonywanych Robot z  dopuszezomymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przeciemymi tolerancjami. przyj-
mowanymi zwvezajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydziclony liniami rozgraniczajacvmi pas terenu przeznaczony do umieszezania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowyv urzadzen chroniacvch ludzi i $Srodowisko przed uciazliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Podlvze - srunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzehnia do glebokoscr przemarzania.

Podloze ulepszone - goma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wvkonania nawierzchni.

Polecenie Inspeftora Nad-oru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez Inspektora
Nadzoru w tormie pisemnej, dotvezace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowyv.

Projeltant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe.
Preedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczemia drogowego lub
calkowita modemizacja izmiana parametrow geometrveznyeh trasy woplanie i przekroju podt-
wznvm) istniejacego polaczenia.

Prerargowa Dokwrmentacja Projektowa - cze$¢ Dokumentacji Projektowe), ktora wskazuje
lokalizacje, charaktervstyke i wyvmiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Rekulnwacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych tunkeji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej
ich wvkonanix

Zudanie budowlane - cz¢i¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna calose
konstrukeyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkejt
techniczno-uzntkowyveh, Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwiazanyveh z budowa
modernizacia, utrzvymaniem orz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

Ogoélne wymagania dotyczgce Robot

Wikonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc z Dokumentacja
Projektowa. ST i poleceniami Inspektora Nadzorw

1.5.1.

Proekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. lokalizacje 1 wspolzedne
punktow glownyeh rasy oraz reperéw. dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projekiowe)
1 dwa komplery ST,

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punkiow pormiarowvych do
chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyvine Wykonawcea odtworzy i
unwalt na wiasny Koszt.
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1.53.2.  Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia | dokumenty, zgodne z wykazem podanvm
w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa;

- Zamawiajacego,

- Sporzadzong przez Wykonawce,

1.5.3.  Zgodnosé Robit = dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora  Nadzoru
Wykonawey stanowig czesé umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednvm z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak Jakby zawarte byvly w catej dokumentacji.

W pravpadku rozbiezmose w ustaleniach poszezegslnych dokumenté obowiazuje kolejnosc ich wamoei
wiyinieniona w ,,Ogdinvch warunkach um oWy

Wykonawea nie moze wykorzystywac bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykniciu winien natychmiast powiadomic Inspektora Nadzonu, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wiymiarew wazniejszy jest od odezytu ze skali rvsunkow:
Wszystkie wykonane Roboty | dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Profektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszezalne sq odchvlenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementdw
budow i musza by jednorodne i wykazywac bliska zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekraczad dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przvpadku, gdy materialy lub Rroboty nie beda w pelni zeodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i
wphmie to na niezadowalajaca jakosé elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione
innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.3.4.  Zube-pieczenie terenu budowy

Wikonawea jest zobowiazanv do utrizymania ruchu publicznego na terenie budowv, w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot,

Przed przvstapieniem do Robot Wiykonawea przedstawi  Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu Robot projekt
organizacji ruchu powinien byé aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonvwania Robot Wykonawca dostarczy. zainstaluje | bedzie obstumiwal wszvstide
tymczasowe wzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac
W ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszveh

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien | w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa

Wszystkie znaki, zaporv 1 inne dml_dzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoruw
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Wykonawca zapewni i bedzie utzvmywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Umaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.3.11. Ochrona i utrjymanie Robot

Wikorawea bedzie odpowiedzalny za ochrone Robot 1 za wszelkie matenaly i urzadzenia uzvwane do
Robdt od daty rozpoczecia do dary wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzor

Wykomawea bedzie umzvmywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno byve
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalgjacyn stanie przez caby
czas. do momentu odbioru ostateczneyo.

Jedli Wikonawca w jakimkolwiek czasie zaniedha utrzymanie, to na polecenie Inspekiora Nadzoru
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa [ innych priepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne 1 miejscowe oraz
inne przepisv i wytvezne, kiore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytveznych podezas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przesuzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnyvch odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob
ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1inne
odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1, Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na tzv tvgodnie przed zaplanowanym wykorzystamiemn jakichkolwiek matenatow
przeznaczomveh do Robot Wykonawea przedstawi szezegolowe informacje dotyczace proponowanego
srodia wytwarzania, zamawiania lub wvdobywania tvch matenatow i odpowtednie swiadectwa badan
laboratoryjnveh oraz probki do zatwierdzenia przez Inspekiora Nadzoru

Zatwierdzenie partii (czescl) materialow z danego zrédla nie oznacza automatyeznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszezonego zrddia w sposob claety speniaja wymagania ST w czasie postepu Robot '

2.2, Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawea odpowiada za uzvskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatow z akichkolwiek zrodet migiscowyveh wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego |
jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane  dokumenty przed rOZpoCzeclem
eksploatacyi zrodta.
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Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacy, raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
Proponowang przez siebie metode wydobycia i selekeji do zatwierdzenia Inspektorow Nadzoru

Wykonawea ponosi odpowiedzialnodé za spelnienie wymagan Hosciowych 1 jakosciowych materialow »
Jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawea poniesie wszvstkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek .inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materialéw do Robat.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu ukopow miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypee i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot

Wszystkie odpowiednie materialy pozvskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc

wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odkiad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazaf Inspektora Nadzonu.

Z wyvjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodv Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowndzié
zadnych wvkopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszezegolnione w dokumentach
UmMOowWYy.

Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacvmi na
danym obszarze,

2.3. Inspekeja wytwérni materialéw

W przypadku, edy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekgje  wytwomi beda zachowane
nastepujace warunki:

a)  Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong, wspolprace i pomoc Wykonawcy orz producenta
materialow w czasie przeprowadzania mnspekcji,

b)  Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wyvhwomi, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4, Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace Wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione 7 terenu budowy, badz
Zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru Je<li Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawev na
uzycre tveh materialow do innveh Robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru,

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym najduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
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2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawcea, zapewni aby tymezasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot.
bylv zabezpieczone przed zanieczyszezeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwos¢ do Robot i byly
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoruw

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspekterem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorzanizowanych przez Wikonaw ez,

2.6, Variantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wvkonywanvch Robotach. Wikonawea powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co
najmniej 3 tveodnie przed uzvciem materialu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonyvch przez Inspekiora Nadzoru. Wybrany i zaakeeptowany rodzaj materialu nie moze by¢
pozniej zmiernany bez zgody Inspektora Nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedvnie takiego sprzetw. ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykomywanych Robot. Sprzet uzywany do robot powinien by zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i tlosci wskazaniom zawarym w ST. PZJ lub
projekcie oreanizacii Robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoruw, w przvpadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien ¢ uzgedniony i zaakceptowany przez [nspektora Nadzorw

Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot. zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoseia Wikonawey lub winaiety do wykonania Robot ma by¢ utrzvmywany w dobnm
stanie | gotowosci do pracy. Bedzie on zeodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotvezacyimi
jego uzythowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzvtkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisar.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego uzveia sprzefu przy
wykonswanveh Robotach, Wi konawea powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zarmiarze wyboru 1
wzyska jeco akceptacje przed wzvciem sprzetu. Wybrany sprzet. po akeeptacji Inspektora Nadzont, mie
moze bvc pdzniej zmienany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet. maszvny, urzadzenia i narzedzia me gwarantujace zachowania warunkow konmakmy,
zostana przez Inspektora Nadzoru zdyskwalitikowane 1 nie dopuszezone do Robot

4. TRANSPORT

Wvkonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na oS przy ransporcie
materialow:sprzetu na i z terenu Robot Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do
przewozu nienpowyeh fadunkow i w sposob ciagly bedaie o kazdym takim przewoze powtadamial
Inspektora Nadzoru.
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Wykonawea jest zobowiazany do stosowania Jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot | wlasciwosei przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzony, w terminie przewidzianym kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warnunkom dopuszczalmych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drég publicziych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawcea bedzie usuwac na biezaco, na wiasnv koszt, wszelkie zanieczyszezenia spowodowane Jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z kontraktem, oraz za Jakosé
zastosowanych materialow | wykonvwanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru,

Wykonawea ponosi odpowiedzialnoéé za dokladne wytvezenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robot zeodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe]
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawee w wytvezeniu | wyznaczaniu Robot
zostang, jesli wymagad tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na whasny koszt

Sprawdzenie wytvezenia Robot Tub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalma
Wykonawcey od odpowiedzialnosci za ich dokladnosé,

Decyvzje Inspektora Nadzoru dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robét beda
oparte na wymaganiach sformufowanych w kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takie w
normach 1 wytycznvch Przy podejmowaniu decvzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wvniki badan
materialow i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach matenalow, doswiad-
czenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonvwane nie pozniej niz w czasie przez NIEgO WYZIaczonyny, po
ich otrzymaniu przez Wykonawee, pod grozba zawzvmania Robot Skutki finansowe z tego tytuhu ponost
Wykonawca. :

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawey naleZy opracowanie 1 przedstawienje do aprobaty Inspektora Nadzoru
programu. zapewrienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonvwania Robot
mozliwosci techniczne, kadrowe organizacyjne gwarantujace wykonanie Robat zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa. ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanvmi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a)  czest ogdlng opisujacy:
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8. ODRIOR ROBOT

W zaleznosei od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a)  odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowiczesciowemu,

c)  odbiorowt ostatecznemy,

dj  odbiorowi pogwarancyjnemu

8.1. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robot zanikajacyeh i ulegajacych zakryveiu polega na finalngj ocenie ilosci 1 jakosci wykomywanych
Robét, kiore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu

Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania 0golnego postgpu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru

Gotowosé danej czesci Robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dzennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pbznigj jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru

Jakosé i iloé Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, W
konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbiér czesciowy

Odbidr czedciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgdei Robét Odbioru czesciowego Robot
dokonuje sie we zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbiér ostateczny Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosc,
jakoscei i wartosct.

Calkowite zakonczenie Robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wikonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspekiora Nadzoru

Odbiér ostateczny Robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia Robot i przyjecia dolumentéw, o ktérych mowa w
punkeie 8.3.1. ’

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inspektora
Nadzoru i Wvkonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robdt z Dokumentacjg Projektowa 1 ST.
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W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakeie odbiorgw

Robot zanikajacych i ulegajacych zakryeiu, zwlaszeza w zakyesie wykonania Robdt uzupahniajacych 1

Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robdt uzupehiajacych w
warstwie Scieralnej Jub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc wykonywanych Robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchy, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong, wartosé wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan
przyjetych wdokumentach kontraktowych,

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét odbioru ostatecznego
Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiaj acego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

[ Dokumentagje projektowa podstawowg, z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jedli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu

2. ST (podstawowe z kontraktu i ew. uzupelniajace lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki budowy i rejestry obmiarow (orvginaly).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaf { oznaczer: laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnodei whudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ.

7. Opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badai i pomiarew

zalaczonych do dokumentow odbiory, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

[#2e]

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetyczne), gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych Robot
wiascicielom urzadzen.

9. Geodezyjna inwentaryzacje powykonaweza Robdt i sieci uzbrojenia terenu
10, Kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadk, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacvinego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozurmnieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot, .

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe Iub uzupelniajace beds zestawione Wg WZzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. o

Termin wykonania Robot poprawkowych 1 Robot uzupelniajacych wymaczy komisja.
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8.4. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na wie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. “Odbior ostateczny Robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg, platnoéei jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysi

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstang plamosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnoscl,
wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji
Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robét beda obejmowac:
- Robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Wartod¢ zuntvch materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubythow i
ransporiu na teren budowy.

- Wartoé¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulac;\,j ny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowiazwjacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac podatku VAT.

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogélne ST D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow kontraktu i wymagan ogdlnych zawartych w ST
D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegolione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

() Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami  projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robot.

(b) Ustanienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu.

(¢) Opfaty/dzierzawy terenu
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(d)  Przygotowanie terenu

(¢) Konstrukgja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawemikéw, barier, ozmakowas ;
drenazu

() Tymczasowa przebudowa urzadzen obeych,
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przyknycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet

(b)  Utrzymanie ptynnosci ruchu publiczmego.
Koszt likwidacii objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(@)  Usumecie whudowanych materialéw i oznakowania

(b)  Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

I Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz U Nr 89, poz. 414).

2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 T.,poz. 29).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 . o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz 60 z pdiniejszymi zmianami),




