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1. wsTĘP
1.1. Przedmiot ST
Przędmiotem niniejszej Specltikacji Technicznej ą w_vmagania techniczne doryczące łl,konania i odbioru
robót lv ramach : przebudow_ł- drogi polviatoxej nr. 1716 B Zerc;l-ce-Makarki na odc.Zerc4-ce - Zabłocie
rr, knr.rob.0+000 -3+i 20

1.2. Zakres stosowania ST
Speq{ikac_ia Techniczna j€st slosowana_iako dokument przetargouT i konlraktorv_v prąv zlecaniu i realizac_ji

Robót rłlmienionych w p,1.1

1.3 Zakres robót objętych ST
Ustalebnia zawarte w ł/n ST obejmują rł_lrnagania rvspólne dla robót objen,ch niżej łłymienion_vmi ST:

D.01.00.00 RoBoTYPRzYGoTowAWCz§
D.0 1.0 1.0 1 Odtrł,orzenie (,nryznaczenie)traq i punktóv, w_vsokościorl.ch,
D 01.02.04 Rozbiórki elementóTv dróg.
D.02.00.00 RoBoTY zlnlwNf,,
D.02.01.02 \Yl,konanie ul,kopów ł-gruntach I-V kat.

D.03.00.00 ODWOI}NIENIE K0RPU§U DRoGowEGo
D.03.01.01 Przepus§ pod koroną drogi

D.04.00.00. PoDBUDolvY
D.04.04.0} Podbudorva z kruszlłra naturalnego stabilizorvanego mechanicznie

D.05.00.00 NAWIERZCHNi§
D.05,03.05 Narł,ięrzchniazbętonuasfaltorrego

D.07.00.00 URZĄI}ZINIA B§zprcCz§ŃsTwA RUCHU
D.07.02.01 Oznakorvanie picnorve.

1.,l. Określenia podstawowe

UĄ.te ST rqnnienione poniżej okręślenia naleą rozunrieć naĘpująco
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1.4.1. Btłdowla drogow,a - obiekt budorv,lany, nie b$ąpy bu§nkierą stanow,iąp,y całosc techniczrro,
uzytkorą (drogę) albo jego czesc stanolvląpa oeębnv element konsrŃq3'nv lub technologcmy
(obiekt mosto\ry korprs ziemn_v, \ł,ęzeJ)

I.J.z Chońik - \T/zulĘon}- pas terenu prąv jezdni lub odsiinięry od jezdni. prreanczony do rLrchu
piesąch i odpotviednio uhłardzony.

l.ł3. Droga - r'rrydzielony pas terenu przaa:rrczony do ruchu ló postoju pojazdórv oraz ruchu piesąych
wTaz z rłszelkimi urądzeniami technicmlmi zrvipa,nmi z prorvadzeniern i zabezpieczeniem
ruchu

I.4.1 Ęauik budow,- dziennil, v,l,dany ąodnie z oborr,iąujapymi pzepisani. stanowiąry
uzędotły dolqment pzebiąau Robot budorł{anych oraz zdaueń i okolicmosci zachodąc_rch rv
CIku rłyłonyrvania Robór

1.1.5. Jąrlnia- cz§ć koronl,drosr przezrraczona do nrhu pojazdórv.

I.4.6 liomna drĘi -jezdnia z poboczanii ló chodnikami, zatoltami, pasami awanjnego postoju i
pasami dzieĘq,m i 1ezdnie.

I.4.7. Konstrukcja mwierchłi - ŃIad \!a6§v narł,ierzchni \,\Tzzesposobem ich połapzenia.

I.1.8. Korpus drogottl, - nŁTp lub ta częsc wtkopu, hóra.les ognniczona koroną &ogi i skarpmi
rowórł,.

1.1.9. Iiollo - element ulbmrorrany, rv kolpusie drogorrym rv celu ułozenia ,w. ninr konsnukcii
nari.ierzc}rni.

I.ł.l 0. Rejatr obniarow - akceptouatly przEz.InspelCora Nadzoru zeszlt z ponumerorvanymi sronami,
sluząry do rłpląwł,arria Wq. Wykonarłcę obmiaru dokonywarrych Robót lv formie wyliczerr_

szkicorv i elv. dodat}io,,rłch załączrikorv. Wpts, rv rcjestrze obmiarórv poaiepją ponłierdzeniu
pzez InspekoraNadzonr

I.J.I l. LaboraUńurn - drogorre lń inne laboratoriun badalłcze. zaakceptowane pr7ezZamaniajapego.
niezb$ne do przeprorvadzenia.łszelkich badań i prób avią7anych z oceną jakosci materiałóri,,
oraz Robór

I.4t2 lldeńoł - rryszelliie tl,v,orą^va nieóędne do łrykonania Robót, zgodne z Dokiunentacją
Frojektową i ST, zaakcętorłane pzu lnspektora Nadzoru

I.4I3. ,\'atielulttict - \\arsn\e lub zespcrł lrarstrv shĘclch do przejmorrania i rozliładania okiqzeń od
ruchu na podłoże grunto\ł€ i zrpewniają4rvch dogodne rłarunki dla rrrchu

a) H,'anwa ścieralru - górna wa§hła nawierrchni poddana bezpośrednio od&iaiyr,vaniu
ruchu i cąnnikólv atnostćrycmyctr-

b) lł'am:ll,a wĄżłca - warstrła majdująca się międry wa§hłą foienĘ a @udorvą
zapewniająga lepze rozłozenie napręzeń w narviezchni i pzekaąrłanie ich na podbudowę.

c) Warlwa wyńvltaw,cu - \łarsflla słuąca do wlrórvnania nierólłnosci podbudorły lń
profilu isuriejąpęi nat,,ierzchni.

d) Podbudowa - dolna częsc narvierzclrni sfużąca do pzenovenia obcipeń od ruclru na
po<i}oże. Podbudowa nloze skład.rc się zpodbudorr,y zasadniczej i podbudowy pomocnicze.;.

1.4.14. il-hvelaa - wysokosciowe i geomebr,,cme rozrłinięcie na płavcą,mie pionorvego przekroju,,v osi
drogr lub obiektu mostowego.
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].J.15. Orlpowieńia (bliskl ąo&uść - rgodnosc wykonyuarrvclr Rotxlt z dopuszczon\łTll

tolerancjami_ a jeili przedzal tolerancji nie zostal okreslony - z pzeciętnlml tolerancjami. pq;-
morł,anr,mi avlczajowo dla danego rodzaju Robót budorłlanvch.

l.J.Ió. Pas rlrłryow|:- \ł},dziclonv liniami rozgrłniczajaplmi pas terenll przczlaczotlv do umieszczrnia rv

rlim drogi oraz dzerv i ktzetłólvl Pas drogolłr, moze równiez ollejnlorrac teren pzerridzianv do

rozbudorv_v drog i budorr.v rnządzeń chroniąq,ch lu,lzi i srujowisko przed uciaŻiri'oscialni

pxlrvcltioiranlmi pzez ruch na dro&e.

LJ.I', Poiło:e - _!:nx]t rixlżmr lulr iusvplrr1, leza1^1 p_rl nar,,iezchnią dt-l g]ęŁ:okoŚci pnenliuzlulir.

1.ł.I8. Podlou uleps-llłv _ gotT}źl \\,a§h\a podlozr_ lezapa bezpośreclnio pcxl nawiezchnią rrJepzona w

celu tunozliŃeniapzejęcia ntchu bttdo,,viane{:o i rłlasci,"vego wvkonania naŃezchni.

l.J.tg. Po{ecelie Inspelłortt .\'ud:pnr _ rrszelkie glleceniir pzekaziule \Ękonarvcv pzez Insptktora

Nadzoru_ rv tbrmie pisenrnej, doncące sposobu realżac,3i Robót lub innvch spra\\,'zrr,iazanvt'h z

pro rł adze n i e nr b udor,1,1-.

].4.20_ Projekut - uprari,niona osoba pra\lna lń tĘ:czra będąca autoretn Dokumentacji Projektorrej

t.J,2]. Pnerlsięńęcie budtnylane - kompleksorła reallżflcjn no\\ego polapzenia clrogorrego lub

calkorliu rnulenlizrcja iznirura plrametro\\: geon]ctr\,cm_,-ch tra-s1, iv plmie i pzekrolLr pc<lł-

trzn\]]l ) istn iej ącego połączenla-

I.4.2t pĘerurymła Dokwnentacja Projetaotvu - cz$c Dokrrrnentacji ProjektoĘ. ktora rrskirzuje

lokalizację. charak-teryq,kę i lrr,rruar1, obiektu Ędąl^ego przeóniotern Rołńt,

I.ł.23. Re\ul4lvacju - Robr.lry mające na celu upozalkowanie i prłwrocenie pienlont',ch iturkcli

terenom nanLczonTl \\: c7n§ie realizrcji zadania budorłlanego.

t.4.24. ŚIem, lrł,slo4:i _ rrl.kaz Rtlbót z px,laniem ich ilości (przedmirrr) rv koleiności technologicmej

icłt lrlkonaniir

I.1.25. Zarlańe burlowkurc - częsc pzecJsięrrżęcia br_rdorłianego, stanouiacr ujrębni1 calosc

korxmŃcljną lrb technologicmą zdolną do słurrodzelnego spelnienia pzerridrrranvch frmkcji

technicmo-r_zrtkorrrcłr Zulanie moze polegac na rrvku,,,nrrraniu RoŃt nriązlrrvch z budortil

nrtdemizrcją un,zrmanielll onrz ,p|lrcrnQ budorrli .1rouorrej lLń.iei elenlenru.

1.5. Ogólne łvvmagania dotyczące Robót

V\'rkonarrca Rolrct.lest odporviedzialnv za jakość ich ,,rtkonania oraz za ich zgodnosc z Dol<unrentacią

Projelrouą ST i poleceniani lnsprk-tora Nadzoru

I.5.1. Pr:eka;atie terellu budoliy

Zamalriająq,iv termrnie olreślonl.m w,dokumenuqh umorw przekaze Wl,konnrrcr: teren budorw rr,raz

ze \\szvstkinti lrłnlagantmi uzgodnieniami prarvnr,rrri i adminisn"aqlnlnli- lokalizac.lę i rvspołnedne

pul|torv głórrnvch trNsv omz reperórv. dziennik budow1,oraz drła egzęmplarze Dokumentacji Projekrortg

i dtra komplen ST.

Na Wl,kona\\cy spcczr,",va odporł,iedzialnośc za ochronę pzekazanvch mu ptrnków pomlaroĘ'ch do

chlv,ili txjbioru o$steczlego Rohjt Usz}irxlzone lub miszczone mŃi r:eodezrljne Wvkonarr,ca odnrom' i

irnrvali na ri lunv kosa.
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L5.2. Dokumelrtccja projektowu

Dokumentacja Projektoiva Ęzie zawienc rysuiki, obliczenia idokument_v, zgodne z lłykazenr @anr.łnrv vczegołovt,ch warurrkach umorvy, urvąJedniajaom podział * d"k*;;fi;ń;ńrru
- Zamariajapego,

- SprzadzoĘpźezWykonarvcę,

I.5.3. Zgodność Robót z tlokutnentacją projektołuą t ST
Dokrrmentacja projektorią sT oraz dodatkorve clokr-rmentl,. pzekazrne pzez
Wl,komrvcl stanowią cąsc umor.vy, a rł]magnia ,"_vszciególnione lv chocbv
obor,,ięujące dla lWkonarr,c_v takja-l.ib, z,\!.arte b1,1u,v.*tg aot*,,.r".ii

Spec,_v 'ikaje TecŁnic:ne c{lu Robłjt Drogotr1.,cll

inspel.tora Nadzoru
jednlrn z nich są

\'V Pa'Padku rozbiemoŚci rv ustaleniaclr povcze!łoln\,ch dokumentórv oborvią4uje kole;nosc ich rł.azlosci
rr.rrtrieniotu,,v ..Ońlnralt tr.anu:lkach Lrno\!\..-.

\Ąi'konalłca nie moze rłl,konry'$,rłac b}$órv lń opuvczeń iv dokiurrentach kontraktor,vllcĘ a o ichrł'r'kn'ciu winien nanc]rmiast porłiadomic lnsixkorł Nadzonq który: dokon" Jpu"i.,lrich zrlian lńplpruirek

!V PrziPad}iu rozbieznoŚci opis wrlniarórv wazniejsą,jest od odcatu ze skeli rysu*órr..
Wsą,'stkie rłvkonane Robo§- i dostrrczone materiaĘ Ętlązgodne z dokumentacjąpĄektową i ST.
Dcne r:h-csl0ne \V Dokunlcntlcii Prtliek-to*,ej i rv ST bł$a. urłtzirre za wartosci docelorvę. od klónchdoPuszczilne ą odchvlenia ., ńmacii okeslónego po.a.i"t, .l.*r"rT C;lń;fi;; ffi#.,,jbtrdorrli rnusąb-r'c jeólororlne i rvvkaz\rlac bIisĘzgodnośc z okeslonłrri rvqlng6ialni, a rozrzurv,hch
ceclr nie nrogą pzekaczac dopuszczalnego pnedziału tolerancji.

lV PrzrPadkq gd}' nlateriah' lrrb fuotrcĘ rue Ęda. rv pełni 4odne z Dokunentacją ko.1ektolrą 1ub ST. irrp[l1ig to na rrieadowalajacąjakosc elementrr bLrdowli, to t,l,.i. materiah,ĘĄ ńienvrmzlie zrsŁrpione
inntmi" a Robot, rozebrane i rwkonane ponorvnie na kosa Wl.konawcv.

I.S.4. Ztbe:piec=etie terelu burlołvJl

lli'konalica jest zoborłi:Panv c1o uhzrmania ruchLr publicaego na terenie budorw. rv okesie brvanja
realizacji konraktu az do zrkończenia i odbioru oslatecmego Robór

Przer'l PmstaPieniem do Rolxlt W'r-konalrca przedstalłi In_spelcororti Natlzoru do zahvięrdzellia
Llzgoclniotr'z odP'orłie&lim ztrztdem ilrogt i organem zn zrozajapnm ruchem oa;.ń organzacji ruchu izrbezPiecz-erua Robót rv okesic hvania buclow-v. !V zaleao-ti od poh-zeb i postępu Robót proJe1x
orgarrtz,rcji ruchu powiruen b-v-c aj.,tualżowanv przez Wy,}iona\vcę na bieąco.
\'V czrsie rłl"kon'urr'ania Robót Wvkonarvca dostarczv. zarrstaiuje i będzie obsĘirłał lvszvstkie
hmcza-qlve Luz,ryJzenia znkqirczajase takie jati, zlp*,świaila ostrzegatr,cze, s_v,$,?l_v itp., zaperłniajac
ti, ten sposób bezpieczerstrvo pojazdolv i piesncłl

lvl'koturvca zaperł,ni stałe rłan-rrki rł,idocmosci lv dzeń i lv nocv §ch zapr i znkórv, dla których jest tonieodzorrne ze rr,dędor,v bezpieczeńsnla

\Ąisł'stkie znaki, zaPon i irne Llrzlrdzenia z,rbezpieczajace beĄakcepto\\,ane pzez Inspekora Nacizoru_
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.\lluc.l,liktteie'!'uę,hntc,:lle dla lłohłit l_)rt.lgłllv.l,ch l),\,l,|)ł),()l),l)()

W\,,konarvca zapewni i Ędzie utlą,rn},wał wszelkie rrrzrdzenia za}cezpixzajace, socjalne onrz SPrżęt i

odporliednią ńźęż dla ochrony r_r-cia i zdrowia osob zatrudnionvch nir budorł,ie oraz dla zaper,rnienia

bczpieczeńs. ła pub licznego.

Umaje się, ze \\,5zelkle koszĘv zrviąz:ne z iły,pełnieniem lłlnrarłań określon,ch porilze3 nie pOdlega3ir

xJrębne1 zaplacie i ą urłzględnione rr cenie u]Tlo\\nej.

I.5.I I. Ocltrona i ulr:ymanie Robót

\\jrktlnarrcit L,ćJże uJpt-lrrie,Jzalnv za ochrone Rohjt iza rrszelkie matenlłY i Lll-z;tCzenia tzrrranc t]o

Robot uj dary rozpoczęcia do dary rwd;rrua ponlierdzenia zakoriczcruapruęz inspekrora Nadzonr_

Ę.l.:onarica be,lzę ut]4m}l\ac Robory do czrsu osatecz.re,Jo Mbioru. Litrzrnlanie Pnriinno t'lvc

prorr,adzone rr tal,i s1losob, Ą budorrla iirogorrtr lLrb jej elenlenn bllv rv zrdol..aląacr.rn sta:rie pVez ce\'

czrs. do momenrll odbionr ostatccmelo.

Jeśli Wr.koru\\ca rv jakimkolrriek czasie aniedlra unzl,maliie, tr: na polecenie Inspekrora Nadztrru

powinien rozpoczl§ Robory utzrnuuio,"le nie pomiej niz w ]J godzirr.,'}-rl otl4Tlli'l]liu tegO pOleceniil_

1.5.I }. ,§tosovłalie się tlo prawa i inttl,clt priepisół,

Wrkonarłca zobowią.zanv jest mac wsąskie pzepisl,rłvdane pzez uladze cetrtralne i rniejscorre onz
inne pzepis_u- i w},ł,cme, króre ą rv jŃikolw,iek sposob nrią4tne z RoLxrtarni i Lędzie rv pelni

odporiieMalnl,zr przestrzeganie rych praw_ pzepiww i rłlt_r,cml,ch podczns proutdzenia Robot.

Wykonarłca będzie pzesrrzegać praw patentow_v*ch i Ężie rv pełni xlpouiedzialry za lłl,pelnienie

uszelkich r4magń prarvnvch o&losnie rrrkotąsnnia t]pirtento\r,trrych urżadzeń lub metod irv Ęosob
ciagl1., Ędze infbrmorrac' Inspektora Narlzoru o srvoich dzialaniach ptzedstarłrajac kopie zeztloleń i inne

mjnośne dokumenry.

NlATERLĄŁł,

2.1, Zródlauzyskłnia mrtterillórv

Co naimniej na trry rygodnie pzed aplanowtmr,m wvkorn,sLrniem jakichkolrriek nratenaló*,

przezlaczotl,ch do Rotńt Wykonarłca przedstar,,i szczegółorłe infbrmacje dot_vczace propono\\'anego

acxl}a rvr,,trrirrzmią zamawiania lub rttdoblłłania nch materia}óu' i ulpolriednie Srr,-iadecnr,a badań

labonitoryjn_vch orilz probki do zanvieriżenia przez lnĘxkronr Nadzonl

Zanlierijzenie partii (czesci) materialórv z danego rod}a nie oanaczr autonlat!,cmie_ ze wszelkie ntatenalv

z danego aódla uąvskają zanlĄerdzenie,

Wrkona*,ca zoborriąz:rrrv jest do prorvadzenia Łuclań rv celu udol,rnnentorrani& ze materiał1,,uzvskane z

clopuszczonego z.ryJla lv sposób ci4h, spehiaja rł_łnrłgania ST iv czsie postępu Robót.

2.2. Pozvsl<iwaniemateriałółvmiejscorvych

\\'rkonarl.ca cxlporr,iac_la za tzr,sknnie pozrr,,oleń o<l rvlŃcicieli i ulntlśnvch rł,łatŁ na p;zvsl<anic

mlteriirkir,, z.;Ńichkohrieli zrujeł 1nję_j5ł;6rrlch rłłrczrjac ri to zrodła trskazrne pzez ZaInewiljapeuo i

.j*st zoborłrą3any dosrarcz.r-ć lnspktorowi Nadzonr \\\ma!rinc dokunrcnW pzed rozg.rczęcienr

eksploirtłcji zrxlt;l

1



Wykonarvca pzed*alvi dokurnentację zarvilrającą raporly z badari terenorvych i laboratoryjnrch orazProPonowaną Pzez siebie metodę wdoĘcia i seteltcli do zatwrerazł;-Ńrilwt'Nadzoru

,lrCrn#";,Plvle'dzialnoŚc 
za Spełnlerue wymagń rlosciovnah ijaliosciorł,łch materia]órv z

W'konaivca poniesie wszvstkle koszĘ 
1 .r1 ryr,I opla§, w,rłragrodzenia i 1aklekolMek.,inne koszrvzr,.ii,pane z dostarczenienl materiałótv dó Robot 

rru4.*Ltl|ćl t JirNęK(

Hulrc i nadk}ad czasolło zdjęte z terenu Ńoporv i miejsc pozvskarua plashr i nviru lęda. formor\ane $ihłió, i rłvkorz\,,stane prryzas-lpce i relailĘrłaqi terenu po Ńończerilu Robót
lVsą,'stkie odpolłjednie materiĄ pozyskane z .lvykoporv na, 

1egni9 budou1, lń z innłch nriejsctvskazanr'ch rv dokr-uncntach umorvYbeja rvy*korł,rturr. do Robot lń odwiezion. * oolłuo cxipowiedniodo rł1116gan umo\\y lub lłskazań rrrsperrtora Nadzoru_

Z rv$ątlłem uz,,skania na to pisemnej zgoc}v Irspekton Narjzoru &.konarłca nie Ędze proriadz.ćzadn-lch twkoPotv rv obrębie terenu uuooiry poza t,rmi, które zosał_v rvywczególruone w dokr:mentachIllllo\!v.

ffffltazl"eł 
rrrateriaiórv będzie zgodna z wszelkinri regrrlacjami prarvnrni obowiązującrmi na

ż.3. Inspekcjawytrvórnimateriałów

\Ęniómie nlateriałórv mogą blc okesorłołonkolorłale przez Inspekora Nadzoru w celu sprarv.dzeniazgodnosci stosorva$"clr trietod ProdŃqlnych z rvymagarLifr, p.orrł, nlaterialówmoń orc pobierłre rvcelu sPrar,r"dzerń iclr 
.własciwosci- WŃ rych końii Ęd".;C"*T;^ #;#ł okeślonej panumateriałórv pod r,rrzględem jaliości

W PrłPadkLL gd}' InsPektor Nadzoru lędzie przeprorvadzał inspekqę wlmómi beda zrclrorrinenastępLg'ące tvannki:

a) Inspehor Naclzoru Ędze mial zapeunioną łvspotpracę i pomoc
nlaterialórv rv cnsie pzeprorładzarura rrnpel.;ci1 
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b) Inqx[-tor Natjzonr Lęcize mial rłolny dostęp, rv dorvolnyrn czasie, do ti,ch części rrr,ivomi_ gdzieotlblrva się prodtLiicja młenaióry prmlac.onych do reallzacai umowv.

2.1. }Iateriał"v* nie odpołviadające rvymaganiom
ivlateńałv nie MPowiacjające rłrrrnaganiom zostaną pzez Wykonawcę r,wrłiezione z tgrenu budour,. badźz]ozone rv miejscu wskazan-\,ln poo lrrrrktora Nadzoru Jśli inspekto.Ńud.o*,or*oli Wykonarłcv naLlzl'cie h'ch materiałólvdo innvch Robot nizte dla któĘr.;;".t"łi,za},-upione, to kosa ąv.ch materiałórvzosuurie pzer..,artoscio\vany pzez Ęxktora Narlzonl
KrŻrlv rcxlza-l Roboq rv kórym znajdują się lrie ńadane i rue zaakceptorvane matenń,. Wrkornrvcallvkonqje na rrłasne Ę!ą,ko, licząc się zjego nieprąjęcie, ; ni.rrpł*enlem.

W_vkonarłry omz producenta
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1,.3. Przecholvywanie i sklatiowanie materialórv

V\,.l konarrca_ zapclvni ab}, nmczaso\\,o skladowane materiah. do czuit gdv lĘda. one potrżebne do Robor

bi|_v zabezpreczonc pzed zanircąvszczeruem, zachorłĄ s\\oja jakośc i wlasciwosc do Robot i blŁ"

dostępne do kontroli przez Inspekora Nadzonr_

Nlie_isca czaso\lego skiadorr,ania ĘĄ zlokalizowane rv obrebie terenu bttdorlv rv nliejscach tzgodnionl,ch

z ln_slv:ktcrenr Nirdz_oru lub p.l;n terenen1 budour,,ri,miejv:ach zor_nnizorl,trn.,,ch pzez \\'i'konaucę.

2.ts. \!-arianfołvestosoryanie materialów

Jeśli Dokiunentacja Projelłorła lub ST przerłidu3a możirvoŚc rł,ariantorvęgo za§oso\\Enia rodzaju

nlatenalu rv rrvkonrrranvch Robotach Wvkonarrca porłradomi lrnp}cora Nadzont o sivoim alminrze co

najnuliej 3 n3odrie pzed uzvciem lnatenrlu albo rv okresie dfrzs4nl. jeśli Ędze to rrrmagnne dla

baliln prortadzonl,ch przez lrupelcora Nadzoru Wl,bralrl, i ,nakceptou,all1, rcxlzaj nutenalu nie moze bvc

pomiej mlienlant, bez zgo,Jv lnspektora Nadzoru

3. SPRZĘT

W.,,konarrca jest zobtrrriq3arn,do uzrłlarriaiedr,nie ta}iiego sprzęU któn, nie spolvcduje niekoą,'stllego

riphrłu na jakośc lrl,kory.rłanl,ch Robót, Sprzęt uzłlłanv do rolrrlt porr,inien bl-Ć zgodnv z of'erta_

\\_vkorlatcv i powinien uiporiiadac p:łl lvzglglem t_v,ińrv i ilości tlskazaniom za\\afirm lv ST PZI lń
projekcie organizrcji Robót, zaakcepto*an}]n przez Inspektora Nadzonr, rv pąvprrdlu bmku uslaleli lv

takich Cokurrc:rnch ry-rzet pt,,rrinien blc uzgodnionv i zrakcepto\\anv przez Inspktora Nardzonl

Liczbir i rrvdejnośc sprz_ęttt Ędzie glvafiIntowac przeprolładzenie Robót zgodnię z zsirdami oke"lonlnri
rv Dokrmlenhcji Prqeltorłej, ST i rvskazaniach lrrspektora Nadzont rv temrirue pzervidziarrlm

kontraktąt

SL.rzęt lł.]ar: rrJir:;nosił.\\'ikLjna\\,c,,!ub rrlnitięs do,,lrkonania RoL:łlt nla [:r,c uĘ,rrl\,,\anv ivtltlL.nnt

stanie i goto\lości do p*ry Ędzie 6n zgoJnv z normami or;lrronv Środtrwiska i przepis.rmi doN'cąc}mi
jego uzryt}iorrania-

Wykonarrca łlosurrczv Inslrktororri Nadzoru krrpie doktrrnentow pohiierdznjącl,ch dopuszczenie sprzęnt

do Lrzrytkow,anią tam gdziejest to \ł}magane przeprsami.

Jezeli Dokrrmentac.ia Pro.iektorła lub ST przenidt!ą rnoz]in,,ośc rł,ariantorvego llzr'cia sprzetrt pra;

rr],,kon_lrłanrch Roboncir, W,,konarlca porriadorrli lrupektora }iadzoru o srroinr zrLrliaze rrlboru i

uzvska jego Ńceptację pzed uzn-ciem sprzętll W_vbranv spźęL po a}iceptacJi lnspekora Nadzoru- rue

rnoze br,ć poanie.] anienianv bez lego zgcxly.

.IŃikolrviek sprzęt milszr,Tlv. urzndzenia i narzed.aa nie gtarannlage zachorłania r,varurkórv kontrak-u

zostilu_ pzez lnsoektonr Nadzoru Ąskwaliriko\\,ane i nie dopuszczone do Robór

l TR.ĄNSPORT

Wvkonarlca stoso\lac się lrydzie do utarłorr,llch ograniczeń obci"!,enia na os przv transporcle

nrirtenałórv;sprzęnr na i z terenu Robór Uą,ska on r,r,szelkie nieŻą<lne zezrłolenia od rvladz co do

pźc\\L]ztl nieni-trl,,.ch lałlLrrrkórv i rv sprrsób cirr11",- Ędze o kazĄm takim przerr,Oze p'Ouiatlarnial

lrxpelitora Nadzoru.
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Wvkonarvca jest zobolvlą3a.nv do stosorłania jedvnie bkich rfodkórv tran§pofu_ które nie wptynąniekorzvstnie n,ajakoŚĆ',rl'konlłłan,r*cil Robót i wiascnvosci pzervozonych materiałórv.
Liczba Środiiórv bansPortu Ędze zaperrłliac prorradzenie Robot zgodnie z asagami okx1onr.rni rvDok-umentacji hojektowej, ST i wskazeniach inspęktora Nadzona iv terminie p,'.rria.iiyrriło;",hiil:
Środlii tansPortu rrle odPorviarlłjące warLnrkom dopuzczainych obcięeń na osie nroga. bl,c ułte przezĘkonawcę po<J lłarurrjiiem prąĄwocenia do ,turru pi..,nour.r. 

"łnłir*rl*d;"irczrlch na kosztW_,,-kornlr,w

lV'rkonarvca Ędzie usuwac na biezapo, na Masn_v- koszL rłwellae zaru.rcr_v-szczerua Ęorł.odorł,ane jegopljazdanri na drogacir ptólicanlich oraz dojazcjach do terenu budoilv.

5, 11^lKONA)\IIE ROBOT

5.1. Ogólne zasady wykonywirnia Robót
W,rkonarrca jest odPolłiedzialn1, za prorładzenie Robót zgodnie z kontr-aklem, o.oz za 3alioscZn-dosow'an.'clr nrateriaiórv i rłvkonvrvanych RoL..,or za icil zgoclnośc z Dokrmrentacją projek-torłą
rrłmaPaniami ST. PZJ, Prqektu orgnizacjiRobót oraz pol*.ńum hrpektora Nadzoru
V\,r''konarr'ca Ponosi odPowiedzialnosc za dokladne wltr,czenie rv planie i ryyznaczenie iłysokościttsąvstkich elementówRobot 4odnle z qvmiararni i zęclni,nriol*eslorrymirrDoń"macji pr^ojektorvg
lub przekaz.rrulni na piSmie przez IrspektoraNarlzonr

Ntwępunva jakiegokołrłiek błęclu sporł,crJorłane'o przez lwkonawce rv rvłtvczeniu i rłl,zrłaczrruu Robótzostaną jesli llTn€ac tego będzie Inspelaor NadzoltĄ pCIp;tvio ne WtzWvkonarvcę na ivłasny koszŁ
SPrar,ł'dzerrie rłr'trczenia Robot lub rłłznaczenia lłlsokosci pzez tnspekton Nadzoru nie zvlalniaWvkonaw,cr,, od qlpowłedzialności - i.ńdokłodnoś".

De''-ląje TnsPel'tora Nadzoru do§czrpe atriceptrcji ltń odrancenia nlaterialórv i elementolv Robot ĘdąoParte na wYnngalriach sformuło'"ranrch rv kontra-kcie, Dokunrentacji pĘektowej i rv ST. a trkże r.vnonnach i rłlqcanvcit PĘi Podejmorłaniu decyąi Inspektor ].jadzoru urłzgiędni rvrłriki badańlnateriałórv i Robot rozra,tv norma]nie ilvstępujące p,r.y pi*.i r p"}, ;j'i*n=*'*r"órł. d9§lyią6_czenia z PrzesŻosci. łqłukibadań naukoli-".t,, oL irlrreiłnniki wphłvające na rozlłazmąkrvestię.
Polecenia InspelCora Nadzoru Ędą lwkon,u.arre nie pozrriej niz rv czasie p,zez ruego wvzlaczo1nxl po

i$ilfftriu Przez }\-vkonawcę, Poo grozbą z.nąmania ńooor Skutki ii**orr..". tego Ętufu ponosi

6. KONTROLA JAKOŚcl Roror
6.1. Program zapełvnienia jakości (PZJ)
Do obor"iękórv !V-vkonu§'. należ,' opracolvanie i pzedsrlrr..ienie do aprobĄ Inspektora Naclzoru
PrcsT"aniu zaPelvnienia jalosci- r,v klórrm przedsnr.vr on zanriezon- ,ń*t ,ńonvtnulua RolmtmoŻirłoscitechnicme- kadrolłe i oraanżacljne g§amntLg'ące rłl,konar" nouot aor** z DokumentacjąPĄektovlą ST oraz poleceniami i ńleniami przekaanvmi p...r'ń;;;i;#ffi"
P ro_urrnt za pe rvni e ni a j Ńośc i będże ztrvi e rac :

a) częścogólnąopisLljącą
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8. ODBIÓR RoBoT

W zalemosci od ustaleń odpolliednich ST, Roboq, @legają rrastępująq,nr etapoi11 odbioru:

odbiorolłi Robot zanikająclch i ulegająqvch za}ryciu

Mbiororri częściou,emą

oóioroui osateca]emq

odbiororłi LRtĄ\arancii nentu

8.1. Odbiór Robót zanikającl,ch i ulegającl,ch zakryciu

Cl,Jbiór Robót zanikajaq,ch i uiegaia_rychzlĘ,ciu polega na finahej ocenie ilosci i jakosci rłr'konrrlam'ch

Robót, ktore rv dalsanr procesie realizacji uleinązrĘ,ciu

odbiór Rolpt zanrĘących i uiegajagych zaĘciu Ędzie dokonany rv czasie ruriozliu'iającl,m ri-rkonanie

erł,entiralnyclr korelr i poprarłek bez lramorłania ogolnego pępu Robot

T:#"::flXffi'::'ffi- zg}agz,ą,w;tonarłca wpisenr do dzierurika, budg*l,,]

jediroczesnlm powiadomieniem Irnpekton Nadzonr Odbiór będzie pzeprorładzonY nien'locmie, nie

po^i.: jednalr nż rv ciryu 3 dni od daty zgłovenia rvpiseni do dziennilia budouy i Pnrł'iadoinienia o §lrl

fa]<cie Tnqry}.ton Nadzonl,

JakośćiiloścRobotulegająq,chzaĘciuoceniaInspelrtorNadzorunapodsta*'iedokirnentórv
ząwierających kornplet ,rl;,n oi" badń laboraloql,nvch i rv oparciu o Przepro\\tsdzone ponriary, w

mnaontacj i z Dotrumentacj ą PIoj ektotą sT i upzednimi ustalenialrri.

8.2. Odbiórczęściort,y

odbiór częściorły polega na ocel,de ilosci ijakosci rłykonarrych częsci Robót Odbioru częŚciorłego Robot

dc*lonuje się rig z.rsadir*, p,ą,ojbiorze mfatecmlm Robót. Odbioru Robot dokonuje lruPel,torNadzoru,

B"3. Odbiór ostateczny Robót

odlriór .'tatecm,v pcleg na finalnej ocenie zecąłv-istego rĄl4ionania Robot rv odniesieruu do iclr iloŚci,

jakości iilartosci,

Całi;orł,ite zakończenie Robót oi-az gotor,ł,ość do oCbioru ostatecmego będzie str.lierdzona Pzez

\Ą\{ionarrcę r,,pisem do dziennila budorły z beznłccmlm porłiadomienienr na PiŚnrie o §'ni falicie

In-spehora Na.jzoru

od1iior ostatecaly Robot nastapl rv terminie ustalonl,rn rv doliunentach konB'al.1orłycĘ licąP od dniń

ponl,ierdzeniaprzezinspehora Nadzoru zakończenia Robot i prłjpa doln:nientórv, o Lrołch mo\\a w

pur*cie 8,3.1.

odbioru ostatecmego Robot dokona komisja \ł}amczona przezZama*lając€o rv oLrecnosci InsPekora

Nadzoru i Wldlonalvcv, Komisja odbierająca Roboty dokona ich cceny jakoŚciorłej na Podstau,'ie

przedlozorr.r,cli dokrrmenńrv, rł,lłrikorv badań i pomiarorv, ocenie u,iatalnej 6132 zgolrioŚci rłl'konania

Robot z Doliumentacją Projel-totłą i ST,

D..\I.1)() 00.00

a)

b)

c)

di



Techniczne clla Rubót Drogolrycll

\'V toku odbioru ostatecarcgo Robot komisja zawzrta,się z realizacją rstaleń pąjęĘclr rv trakcie odbiorórl,Robot zanĘącvch.i ulegającYch zai.l,ciu i*łusrri *, zahesie ,q,tonarua"nobot uzupehrią,ąrych iRolxlt poprarł,,Lorrych.

W P'ąr,u'dkach nierilłonania rłlzlacloniah Robot poprarłkorłlch lń Robot uzupehriająclch rvrtanhrie xienlnej lub Robotaclr ul'kończiniorłlcl1 kónrisja pzenłie srvoje cnnności i rstala norrv

lV Prą'Pdl"u shł'ierdzerua Pzez komisję, że jakosc rłl,konrłlan.vch Robot w poszcrgóIn_ychasornlllentach niemacmie odbie-ea od u-rmaganej Dol<rrnenbcją hojektorłą i ST z urłzgl$nieniem
tolerancji i nie nla więl<szego',łPtPl,u na cechy eŁsploatac_rjn. oli.ktu-i bezpieczensh1,o ruchrq korrrisjadoltona pctrąceĄ oceniąąc ponrrriąivoną rł,arbmc'uyko-niuanych RoLń rv stosurku do r,,rłnagirpąlęĘ,,ch rł. dokrrnentach kontraklorłvch.

8.3.1" I)olułnrcnty do odbioru ostat€cznego

Pul$alr'orłlrn dolrurnelltenr do dokonania odbioru osbFcmego Robot jest protokoł odbioru ostatęcmegoRobót sporządzorrr, \\,g tr\,zoru u-stalonego przez Znrnrvlająpego

Do odbiolu ostatecziego WY'konarvcajest zoborłiąłily plTisotorłnc na_dępujące dokunent_v:

[, Dol'unartację PĄektorłą podsrawolą z naniesionimi aniarrami oraz dodatkorą jesti zostałasplolządzona u, trakcie ralizacjikonta]rtrr

z, ST (podsta*,orł,e z kontaldu i erv. uzupehriąiąpe lń zamierme).

3, Recepry* i ustalerria techlrologiczre,

4, Dziennild budorły ircjesĘ obmiańrv(orygnĄr.

5, Wlniki Pomiarórvkontroln5'ch omztndań i oznaczeń laboratorljnych zgodnie z ST i erv. pZ,
6. Delilaracje zgodrrosci lń ceĄ,fikatv zgodnosci lńudorr,anl,ch materiałórvzgodnie z ST i erv. PZL
7, oPi'rię technologicaą sporądzoną na podstarlie rłszystkich lłlnikórv badań i pornialórv

złłączottl,ch do dokr-unentólv odbion1 rłl,kotranl,ch zgodnie z ST i PZ.
8, Rl'su*li (dokr:rrlentacje) na rłt'konarrie Robot torłarłsących (np. na pzełozenie linii telefonicmej.energeb'cmej. gazorĘ, ośrłiet]enia iĘ.) o"* p.totolu oatioru^i ńJ.*=,rja §ch Robotil {a_śc i c ięlor n rrrządzeli

9. Geodełjnąi-nrłenhnzację porrl,konarrcąRobót i sieci r:ńĘenia terenu

l 0" }ioPię maPY zasadniczej Poivshlej rv rrynikrr geodeą]'nej inrverrtaryzacji poin liolutłczej.
W PrzrPadkrL, gĄ'rrg konrisji. Robotv pod rrąlędern prą,gotolunia dokumerrtacvjneso nie Ędą gotonedo cxfuioru ostatecztego, konris_ja rv porozumieniu z'Wlionaucą \\,}zlaczy ponoi\ny tennin odbioruostaleca)ego Robor

Wsą'stHe mtzłdzotlę Przez }lomisję Robot-v popra,iłkoue lŃ rrzupęłniająpe będą zestau,ione wg \\żoruustal on ego przez Zanlalłi ąj ącego.

Temlin ul,Lonania Robot patpnarl,kou,ch i Robót uzupehLiająrych rtlzlaczy komis.ja-
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Spec,l,fiktłcie'['e,,hnic,:nc tlla Rohót Dn.lgolłj,ch D..\,1.0l).00.00

B.1. Odbiór pogll,arancyjny

Odbior p6gwarallq,jlry poląca na ocenie rn,konanvch Robót nvięan_vch z usrrnięciem uad strłierdzonl'ch

pląv trłJbioce ostateczl,!}ln i zais&riĄ,ch w okesie glarancijnym.

odbior pos\aranqjn1, @zie dokonanv na podstarvie oceny tł,izualnej obieiCu z ułzg]ę&'ueniem zzsad

opisanlch rv pu' kcie 8.3,'Odbior oshtecany Robót'.

9. PODST_Ą\YA PŁAT§ośct

9.t. L,stalenia ogólne

podstaltą płatrosci jest cena iednost}ioila skalkulorłąn^ Wez \Ę/ykonarvcę za jednostkę obmiarorłą

ustalorą dla danej pą cji kosztorystl-

Dla poącji kosztory.sorrtah rlrcenionl.clt ry,czahouo połJstrrrą płamoŚci jest riailoŚĆ tlłrota) poJzula

przez Ę,kona\\,cę r.v d.rnej poł,cji kosztorysu

Cerra jedrrosr}ioua lń }łw,ota ryczałtorła poąaji kosztor_rsorvej Ędzie utzgiędniac rł§^'st}de cą,nnosci,

rłl,rrra€ania i badalria skłudające się na jej rnłonanie. określone dla Ęj Robo§ rv ST i rv Dokumentacji

ProjektorĘ,

Ceny jeórostliouę lń tsoty ryczałtorłe Rolńt będą obejmo\łBc:

- Robocinę bezpośrednia \łTtlż z torvar4,,sząfyni koszarni

_ \Ą,artość a_rłtlch nlaterialói.v \\Taz z kosztami zalrupq mą|aąTo\\anią etłęnhnlrych ubrłkólv i

Ęil§Folitt na teren budoiły.

- Wartośc pracy sprĘtu \łraz z torł,ar4sząpymi kosztami

- KosĄ pśrednie. zyskkalkulacrjny iryzyko

- Pcxjat]<i obliczarre ,gc{nie z obo*ią.ztliągmi puepiszuli.

Do cenjednoskorn,ch nie nalezy rł,liczac podattu VAT,

g,ż. \\rarunlii kontraktu i rłymagania ogólne ST D.ilI.00.00.00

h.oszt dostosorr,ania się do rl,magń uarurkórv kont"aktu i rłl,inagń ogóln'ch zruań'ch rv ST

D.NĄ00.00.00 obejmqje \\§4l5flę1-. rłanr*ii okeslone lv rvlrv dokumentacĘ a nie ul,wczególnione \\r

i;osźor;,sie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

lioszt u,l,budouania objazdórvl'pzejazdórv i orgalrizacji ruchu obejmq|e:

(a) opracorłanie oraz uzgodnienie z In_spektorem Nadzoru i odporriednimi insq,tucjanri pł'cljelłu

orpnizlcji nrchu na czas krvarria budorw. \\naz z doshrrczenjenr kopi projektu Irspelłorowi

Nadzoru i rłprorradzarriern dals4,clr zrriarr i uzgpdnień rłlnikających z pośępu Robot

1.b) Ustariienie qnrcz:sorłego omakorłania i o§ł,ietlerria zocKlnie z \\\1nal]anianri bezpieczenshla

ruclru.

(c) Opłatv,;'dzierża\\yterenu



D.Ił.00.00, Tethnic:ne dla Robót

(dl Przygotorvanjeterenu

(e) Konstrukcja §łnczisoiłej lralł'ierzchni, Effip, cho,dnil;órv, kra*ęmiltórv, barieą oma]<oiła:i i
drenaZu

(0 Tymczasorłaprzebudor\aw:zĄdzĘńoĘcll

ko szt utrn rn ani a obj azd óri,,/p r:.ej azdolv i o r-aanizacj i ru ch u obej nr rg' e :

(a) Oczl'szczanie. Przestawienie. Pą'Ęcie i usunięcie §łnczasorłych ozrrakorrań pionovycit,
pżornl,ch barier i srłiateł

(b) Ur4,rnzurie pł_r.rulosci ruchu pńlicalego.

koszt lil*r,idacji objazdólłi/pzejazdórv i organizacji ruchu obejmuje:

(a) Usurięcierłbudorłan1,,ch nrateriałówi oarakorł,ania

(b,) Doprorładzglie terenu do stanu pieru,-otnego

10" PRZEPISY ZwĘZA}iE

Ustarła z dnia 7 tipca 1994 - Prarvo budorł4ane (DzU Nr 89, poz 414).

RozPorądzenie lvlinistra Gospodai<i Przestrzennej i Budor.łrictrła z dnia 1_5 grudnia l991r.iv sprawie
dzierurika budorły oraztabliq, inforrnaci,jnej (MP. Nr2 z 1995 r,,poz 29),

Ustarła z &lja 2 1 marca 19B5 r. o drogach publicmlch (Dz U. Nr 14. poz 60 z pomiejsął:rri anianamil.

l.

2.


