Specyiikacje Techmicone dla Robor Dirogowyeh D.0407.0)

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

L1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem ninigjszgj ST sa wimagania dotvezace wikonania i odbioru Robdt zwiazamch z
wykonaniem odrworzenia osi wasy 1 jej punktéw wysokosciowych wramach i, - :

przebudowy drogi powiatowej nr.1716 B Zerczycé-']\_riakarki na odc.Zerczyce — Zablocie
w km.rob.0+000 —3+120

1.2. Zakres stosowania ST

Speeyviikacja Techniczna jest stosowana jako dolampent przetargowy 1 kontraktowy przy Zecaniu i
realizacji Robdt wymienionveh w punkeie 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmuja odtworzenie w terenie przebiegu rasy i punkitow wysokosciowych

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkry glowne trasy - punkty zalamania osj trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawlerajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszezeniu obickidw ogolnogeograficznveh oraz
elementéw ewidencji | budynkow, a mkze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi. odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami
podarymi w ST D.M.00.00.00 “Wimagania ogdlne™

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace Robét

Wykonawea Robét jest odpowieddalny za Jjakos¢ wikonanych Robdt oraz za ich zgodnoié z
Dokumentacia Projektowa, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru

2 MATERIALY

Materialami stosowanymi do odtworzenia osi trasy | punktow wysokosclowychsa:  ~
- stupha betonowe,

- palei palild drewniane,

- 1urkiibolce metalowe,

- phik betonowe z kizvzem, rurkd drenarshae - jako makd podzemne,

- repery metalowe - jako znaki wiysokosciowe,

- materialy do prac obliczeniowych i kartograficznvch,
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badZ inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzorw

Do utrwalenia punktéw gldwnych trasy nalezy stosowad bolce metalowe, Pale drevwmiane umj E5ZCZone W
sasiedziwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizagji powinny mie¢ $rednice 0,15+020 m |
diugos¢  1,5+1,7 m. Do stabilizagji pozostatych punktéw nalezy stosowad paliki drewniane o dhugosci
okolo 0,30 m i $rednicy 0.05+0,08 m.

3.  SPRZET

3.1.  Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu

Wymagania ogdlne dotvezace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2.  Sprzet do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych

- Do odtworzenia trasy i punkiow wysokosciowych nalezy stosowaé odpowiedni sprzgt geodezyjmy:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- tvezk,
- laty,
- tasmy stalowe,
lub inny sprzet akeeptowany przez Inspektora Nadzoru,
Do prac obliczeniowo-kameralnych nalezy stosowad Sprzgt kKomputerowy.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymagane] dokdadnosci przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne wymagania dotvczace Robét

Ogolne wymagania dotyezace Robdt podano w ST D.M.00.00.00.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK. [1+9] .
Inspektor Nadzoru wytyezy i zastabilizuje w terenie punkty giéwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe i
dostarczy Wykonawcy wspdtrzedne tych punktow oraz wszelkie inne dane, niezbedne do Zidentyfikowania
tvch punktdw w terenie. :

W oparciu o materaly dostarczone przez Inspekiora Nadzoru, Wykonawca powinien przeprowadzic
obliczenia | pomjary geodezyjne niezbedne do szezegolowego wytvezenia Robot.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okre<lone w Dokumentacji Projektowsj sa zeodne z
rzeczywistymi rzednyvmi terenu. Jezeh Wykonawea stwierdzl, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie romia
sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projekiowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora
Nadzonu : '
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Punkty wierzcholkowe, punkty glowne masy 1 punkty postednie osi masv musza by¢ zaopatrzone w
oznaczemia okreslajace w sposdb wyvtazny | Jednoznaczny charaktervstvke | polozenie tvch punkiow. Forma
1 WZOr tych oznaczen powinny byvé zaskeeptowane przez Inspekrora Nadzony

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punkidéw pormiarowych i ich oznaczen w coasie
myvania Robot

3.2.  Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnyeh osi trasy i punktéw wysokoSciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punkiow sdwmch osi Tasy | punkiow wysokosciowvch (reperv roboczs)
nalezy przeprowadzé poprzez wikonanie porniarow w Oparciu o marnay dostarczone przez Inspeitor
Nadzonw

Dopuszezalne odchylenia sviuacvine punkiow glownych ost trasv w stosunku do podamvch przez
Inspektora Nadzoru wspdtrzednyeh tveh punktow nie powinny przekmaczac 3 cm. Rzadne reperdw
roboczych nalezy sprawdzsé z Jokladnoseia do 0.5 cm, stosujac mwelacis podwdina w nawiazaniu do
TepErOW panstwowveh,

3.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyezenie osi trasv nalezv wvkonaé w oparciu o Dokumentacje Projektowa oraz dane geodezvine
przekazane przez Inspektorn Nadzoru, przy wykorzys@niu  osnowy geodezyine] okresiong] w
Dokumentacji Projektowej,

Os wasy powinna by wyznaczona w punktach elownych i w punktach postednich w odleglosel zaleznej od
charakterystvki terenu i uksztahowania trasv, lecz nie rzadzie) niz ¢o 30 m.

Dopuszczalne odchylenia siiacjne WITYCZONE) 08t asy w stsunku do Dokumentaci Projektowg] nie
moga by¢ wicksze niz 3 cm,

Rzedne punktow osi nalezy wyvmaczavé z dokfadnosci do 1 'cm w stosunku do rzednveh okresionveh w
Dokurnentacy Projekiows;.

Do urwalenia osi wasy w terenie nalezy wzvé odpowiednich pali drewnianveh, nur metalowveh 1 bolcow

stalowych Usuriecie ich z osi sy jest dopuszezalne tylko wowezas, gdv Wykonawea Robot zasmapl je
odpowiednimi znakami po obu sTorach osi, UMIi<SZCZONY TN poza granica Robot

i

4. Sprawdzenie przekrojéw poprzeczoych

o8]

prawdzenie rzednveh wysokosciowyveh ismigjacego terenu nalezy przeprowadzic w kazdvm przekroju
podanvm w Dokumenmgcji Projektowej poprzez pormiary niwelacyine z dokladnoscia do 0.5 cm w
dowiazaniu do sprawdzonveh we p. 5.1 reperow roboczych

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1.  Ogdlne zasady kontroli jakoéci Robit

Ogolne zasady konwoli jakosci Robdt podano w ST D.M.00.00.00,
Kontrole jakosci prac pomiarowvch zwiazanveh z odtworzeniemn osi masy | punkaow wysokosciovwveh oraz
wykonaniem pomiarow powvkonawezveh nalezy prowadzic wedlug ogolnveh zosad okreslonveh w
instrukcjach 1 wytvezmyeh Glowneso Urzedu Geodezyi 1 Karograiii lub Gléwnego Geodety Kraju [1+91.
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6.2. Sprawdzenie Robdt pomiarowvch

Sprawdzznie Robdt pomiarowych powinno bvé przeprowadzone wedhug nastepujacych zasad:

- o$ dro@ nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowvch i krzywiznach w poziomie oraz co
naymrigj co 200 m na prostveh,

- robocze punkty wysokosciowe nalezv sprawdza niwelatorem na calej dhugosci budowanego
odcinka,

7.  OBMIAR ROBOT

Ogolne zzsadv obmiaru Robodt podano w ST D.M.00.00.00.
Jednostka obmiarowa Robdt zwiazanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysokosciowveh w terenie
jest 1 kn trasy drogowe).

8. ODBIORROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ““Wymagania ogdlne ™.

Odbiér Robot zwiazanych z odrworzeniem osi trasy | punktow wvsokosciowyveh w terenie nastepuje na
podstawie szKicow 1 dzennikéw pomiarow geodezyjnveh lub protokohu z kontroli geodezyvine), kidre
Wiykonawca przedkiada Inspektorowt Nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Plamos¢ za Kalometr nalezy przyjmowat na podstawie szkicOw i dziennfkesa: pomiardw geodezyinveh lub

protokotu z kontrol geodezvineg;.

Cena wykonania Robot obeymuye:

- sprawdzenie wyznaczenia punkiow glownych osl masy 1 punkiow wysokesciowvch,

- uzupshienie osi trasy dodatkowymi punktamu,

- sprawdzenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposdb trwaly, ochrona ich -przed zmiszczeriem i oznakowaniz
arwviajace odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,

Zoodnie 7 Dokumentacia Projekiowa Roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy obemua; - 0.397 km.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy

L. PN-76/N-02207 Geodezia Podsmwowe naziwvy, okreslenia, ornaczenia

10.2. Inne dokumenty

2. Instukga techmezna O-1. Ogolne zasady wyvkonywania prac geodezvinveh

3. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacit geodezving] i karnograficzne.
4, Insmukiga techmiczna G-1. Geodezyvina osnowa pozoma

3. Insoukca techmuczna G-2, Wysokosciowa osnowa geodezvina




