Szezegolowe Specviikacfe Techniczne dia Robol Drogowch D.0Lo2.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG
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1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyﬁkacjg Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych wp. 1.1,

[.3.  Zakres Robét objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST dotyeza rozbidrki elementow drogr 1 obajimuig -

- rozebranie nawierzehni z misszanak mineralno- drtumicrnyveh,

- rozebranie nawierzchni z brukowca

- rozebranie nawierzchni z piyt drogowych betonowych (tryiinki}
- rozebranie nawierzchni z plyt zelbetowych

- rozebranie chodnikéw z plytek betonowych o wym. 35 x 35 x 5 em,
- rozebranie krawgznikéw betonowych o wym. 20 x 30 cm,

- rozebranie obrzezy betonowych o wym. 6 x 20 cm,

- rozebranie shupkow do znakdw drogowych

- zdjecie tablic znakéw drogowych

- rozebranie faw pod krawezniki.

L4.  Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiaziiacymi, odpowiednimi polskimi normarmi 1 definicjami podanymi
w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

L.5.  Ogdine warunki dotyczace Robét

Wykonawea Robdt jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnoi z Dokumentaciy
Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzonu,

Wymagania ogélne dotyczace Robot podano w SST DM 00.00.00 “Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

Nie wystepuia, | o
3.  SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne dotyczgce sprzetu

Wymagania ogdine dotyezace sprzetu podano w SST DM .00.00.00 “Wymagania ogblne™.
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3.2.  Sprzet do rozbidrki

Do wykonania Robot zwiazanych z rozbiorka elementow drogi naleZy stosowac:

- ladowarki,

- koparki,

- ZI-}T‘?:' "

- mioty pneumatyczne,

- samochody cigzarowe,

1 inne proste narze¢dzia pomocnicze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D M.00.00.00 “Wymagania ogolne™.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Materialy 7 rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na nuejsce wskazane przez Inspektora
Nadzonu.
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WYXKONANIE RCBOT

5.1.  Ogdine zasady wykonywania Robét

Ogclne zasady wykenywania Robot podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne™.
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Wykeonanie rozhiorki

Nawierzehnie z masy mineralno-bitumiczg) nalezy rozebrac w sposeb mechaniczny, wykorzystujac w fym celu
sprzet zaakeeptowany przez Inspektora Nadzonu.

Nawierzchnig z phyt Zelbetowych nalezy rozebra¢ w sposob mechaniczny.

W przypadku nawierzehni brukowsj, z trylinki, chodnikéw z plyvtek betonowych, krawemikow, obrzezy
betonowych dopuszcza sig reczne prowadzenie prac rozbiorkowych

Rozbiorke stapkow do znakow drogowych i zdjgcie tablic znakow drogowych nalezy wykonywac reczre.
Wizystkie elementy drogi powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen

Uzyskany gruz, bezuzvteczme elementy 1 materialv nalezy przewiezé na muejsce wskazane przez Inspektora
Nadzonu.

Ewentuaine doty f'mfkopv) nalezy wypemi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do pozomu
otaczajacego terenu i zagesci zgodnie z wymaganiamu normy PN-S-02205 “Drogi samochodowe.
Roboty ziemne. Wymagama 1 badania™ [1].
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KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1.  Ogdine zasady kontroli jakodci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosel Robot podano w SST D M GO .00.00 “Wivmagania ogdlne”™.
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6.2.  Kontrola prawidiowoéci wykonania Robét rozbiérkowych
Sprawdzenie jakosci Robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robét rozhidrkowych.

Zageszezenie gruntu wypelnigjacego doly po usunietych elementach nawierzchni powinno  spelniac
odpowiednie wymagania okreslone w PN-5-02205 1],

g OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru Robdt podano w SST D.M.00,00.00 “Wymagania ogoine”™
Jednostka obmiarows, Robét zwiazanych z rozbiorka, elementow drogi jest:

- dla podbudowy, nawierzchni i chodnika -1.m?,
- dla kraweznikow 1 obrzezy -lm,

- dla fawy podkraweznikowej - #af,
- dla slupkow do znakéw i tablic znakow pionowych -1 szt.

8  ODBIORROBOT

Ogoine zasady odbioru Robot pedano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogoine”.
Roboty objete niniejsza SST obejmuja;

- odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D M.00,00.00.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
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zostarie dokonana na podstawie obmiaru | cceny jakosci Robét w oparciu o ponvary | badarva,

Cena jednostkowa wykonaria Robdt obejmusje:

a) dla rozbiorki kraweznikéw 1 obrzezy:

- odkopanie kraweznikow wraz z wyjeciem | oczyszezeniem,
- usuniecie podsypki i fawy betonowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorid,

- wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki warstw nawierzchni i podbudowy:

- wyznaczenie powlerzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni 1 pedbudowy,

- zaladunek I wywiezienie mateniaiéw z rozbidrki,

- uporzadkowanie terenu rozbierki,

c) dlarozbiorki chodnikow 1 nawierzchni z tryvlinki:

- reczne wyjgcie plvt chodnikowych i trylinki.




